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Der TELE GYRO ist ein neuer, fernverstellbarer Kreisel von lkarus fiir den
Einsatz in funkferngesteuerten R/C-Modellen. Modernste Mikroprozes-
sortechnik sorgt fir hervorragende Kreiselwirkung, aulerdem ist eine
automatische interne Ausblendung integriert .

Kreiselsysteme regeln selbsttatig von auflen auf das Modell einwirkende
Krafte (Windbden) sowie Drehmomentschwankungen aus und sorgen daftr,
dal die momentane Lage des Modelles weitestgehend beibehalten wird.
Die Kreisel werden einfach zwischen Servo und Empféangerausgang
geschaltet und mechanisch entsprechend der gewtinschten Korrekturachse
ausgerichtet.

Mit Kreiseln aus dem Hause Ikarus macht der Modellsport noch mehr Spal}.

EIGENSCHAFTEN

Der einkanalige TELE GYRO verfugt tiber 1 Ein- und 1 Ausgang und kann
damit 1 Achse Ihres Modelles stabilisieren.

- hohe Festhaltekraft

- interne Ausblendung

- Kreiselwrikung fernverstellbar zwischen 0 und 100%

- Kreiselwirklung per Potizwischen 30 und 100% einstellbar
- Jumper fiir Servo-Reverse

- Autom. Temperatur-Abgleich beim Einschalten

- Betriebsspannung +4.4..12V

- Gewichtca. 25 Gramm

- Abmessungen ca. 38*41*17mm

Hochachse/Heckfunktion

Achtung: Prifen Sie vor dem ersten Flug die Wirkrichtung des Kreisels. Bei
falscher Wirkrichtung kann Ihr Modell aufgrund unkontrollierter Pirouetten zu
Bruch gehen. Drehen Sie den Helikopter im Uhrzeigersinn um seine Hoch-
achse, so muR der Kreisel einen Heckrotorausschlag bewirken, der das
Modell sich im Fluge gegen den Uhrzeigersinn drehen lassen wirde und
umgekehrt.

Ausrichtung der Gyro-Achse im Flachenmodell
Hier wird der Gyro zur Steuerung von Seiten- und/oder Hohenruder eingesetzt.
Dem Anfanger hilft der Gyro bei der Bugradsteuerung. Das Modell verhalt sich

fast wie bei Windstille.
thuchae /Seitenruder

Ausrichtung der Gyro-Achse im Auto/Boot

Der TELE GYRO halt Ihr Modell sicher in der Spur. Driften wird erheblich
sicherer. Unnétige Dreher werden vermieden. Das Steuern beim schnellen
Gradeausfahren wird mitdem TELE GYRO wesentlich verbessert.

Querachse/Hohenruder

Hochachse/Lenkfunktion

- Kontroll-LED
ANSCHLUSSE
Der TELE GYRO verfugt iber folgende Anschlisse:
TELE @ | Eophindiichkeit
GYRO @ | Kontroll LED
mm | Servo-Reverse
Servo
Zum Empfinger Zum Empfinger
(Ruderkanal) (Empfindlichkeit)
ANSCHLUSS

Der Kreisel wird in die Leitung zwischen Empfanger und Servo eingeschleift.
Verbinden Sie den TELE-GYRO-Anschlufl “Ruderkanal” mit dem
gewlinschten Kanalausgang lhres Empfangers. Stecken Sie das Servo am
Ausgang “Servo” des TELE GYRO ein. Soll die Fernverstellung benutzt

werden, ist noch der AnschluR “Empfindlichkeit” am Empfanger
einzustecken.
Tele Gyro )
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Inbetriebnahme

Schalten Sie die Fernsteuerung und anschlieRend die Empfangerstrom-
versorgung ein. Nach dem Einschalten fiihrt der TELE GYRO eine auto-
matische Temperaturkompensation durch . Wahrend dieser Zeit darf der Gyro
nicht bewegt werden. Nach Abschlu des Abgleiches (ca. 3-5 sec) leuchtet die
LED permanent auf und das angeschlossene Servo zuckt kurz. Der Kreisel ist
jetzt betriebsbereit.

Servo-Reverse-Jumper

Mit dem Reverse-Jumper konnen Sie die Kreiselwirkung umpolen, die
Abfrage des Jumpers erfolgt nach jedem Einschalten. Alternativ kdnnen Sie
die Wirkung des Kreisels auch durch Drehen des Kreiselgehauses um 180°
umkehren.

EINBAU

Wahlen Sie einen Einbauort fiir Ihren TELE GYRO, welcher nicht zu nahe
an heifl’en oder vibrierenden Komponenten liegt.Kleben Sie den Gyro mit
einem doppelseitigen Schaumstoffklebeband an einer glatten Flache fest.
Kabel zum Motor, Regler und Akkus sollten mdéglichst weit entfernt vom
TELE GYRO verlegt werden. Der Gyro gleicht auf die Korrekturachse
einwirkende Drehbewegungen durch entsprechendes Gegensteuern aus
und mull daher mechanisch entsprechend der zu kompensierenden
Bewegungsachse eingebaut werden. Bauen Sie den TELE GYRO daher so
ein, daf die Korrekturachse des TELE GYRO parallel zur gewiinschten
Korrekturachse des Modelles ausgerichtet ist (Siehe Abbildungen, jeweils
Draufsicht auf die Drehachse gezeigt)

Ausrichtung der Gyro-Achse im Helicopter

Hier wird der Gyro zur Steuerung des Heckrotors eingesetzt.Das Heck steht
somit auch bei starkerem Seitenwind problemlos ruhig.
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Fernverstellung

Méchten Sie die Fernverstellung nutzen, so stecken Sie das Kabel "Empfind-
lichkeit" am Empfangerausgang ein. Haben Sie keinen weiteren Kanal fir die
Fernverstellung Ubrig, so kdnnen Sie diesen Anschlul® auch freilassen. Der
Kreisel arbeitet dann immer mit der am Poti eingestellten Empfindlichkeit
(Bereich von ca. 30% bis 100% Kreiselwirkung). Betreiben Sie den Kreisel mit
der Fernverstellung, so beachten Sie bitte, dall am Sender fiir diesen Kanal
eingestellte Servowegbegrenzungen usw. EinfluR auf die Empfindlichkeit
haben. Fir einen ordnungsgemafien Betrieb muf ein Impulsléangenbereich von
1.1 bis 1.9 Millisekunden zur Verfligung stehen (an einer Graupner-Anlage
entsprache dies einem Servoweg von ca. 100/100% symetrisch), andernfalls
werden Sie per Fernverstellung nicht volle 100% bzw. 0 % Empfindlichkeit
einstellen kdnnen.

Verwenden Sie die Fernverstellung mit PCM-Empfangern, so beachten Sie bitte
folgendes: Bei PCM hangt die Anschlufreihenfolge der Kreiselanschlisse vom
jeweiligen Empfangertyp ab. Folgen Sie einfach den Angaben des Empfanger-
herstellers (Z.B. Graupner PCM: Ruderkanal auf Empfangerkanal 2,
Empfindlichkeit auf Kanal 5, 7 oder 8). Beginnt die Gyro-LED nach dem
Einstecken an einem PCM-Empfanger zu blinken, so mussen die Kanéle am
Empfanger umgesteckt werden. Solange die LED blinkt, stellt sich nicht die volle
Kreiselwirkung ein.

Garantie

Dieses Qualititsprodukt wurde vor dem Versand sorgféltig gepm« Solta aa dennochssinmal sinen Grund zur Baanstandin geben, o beattefen wir Garaniisanapriche gam
unseren aktuellen nes Gerates, das sich nach der Eingangspriifung als funktionsfahig herausstellt, erheben wir eine
Beamenungsgebuhrvon DM 40.00. Nach unserer Efahrung funktioniort aas Produkd it alln géngigen RIC Systemen. Wir kinnen jodoch keine Gewéi i die Funktion it cinem
bestimmten RIC- a die Kkeiner Normung unterliegt. Ebenso mssen wir die Verantwortung fir
Folgeschéden aus g Verwendung ntores Procuiaes ablehnen, da uns die U der unmglich ist. o

Garantieverlust.

fidhrt zum

Sicherheitshinweise

Das CE-Zeichen ist kein Freibrief fiir den sorglosen Umgang mit den Geréiten. Meiden Sie den Gefahrenbereich von Motoren, Propellern, Getrieben und Rotoren. Betrachten Sie

elektrische Systeme stets als potentiell gefahrlich. Entfemen Sie immer den Akku, wenn Sie daran arbeiten. Vermeiden Sie unmittelbare Feuchtigkeit und Feuchtigkeit durch
ondensation. Das Produkt ist nicht verpolungsgeschiitzt! Verpolung oder Vertauschen der Kabe\ kénnen zu irreparablen Schéden fiihren. Steckverbindungen miissen stets

zueinander passen. Improvisationen kénnen zu Schaden filhren. Beachten Sie den den Kreisel. Mehr als die vorgesehene Last

om Akku,

Betriebshinweise
Schalten Sie immer zuerst den Sender ein, dann den Empfanger. Achten Sie darauf, dafs der Gaskniippel auf Stop steht. Beachten Sie auf jeden Fall, daf Sie Ihre Frequenz exklusiv
verwenden und niemand sonst Ihre Frequenz verwendet. Achten Sie auf das CE-Zeichen der anderen Komponenten. Entstoren Sie Motoren mit mindestens 2 keramischen
Kondensatoren mit 10-100 nF/63-100V und ggf. weiteren Entstormafinahmen (Filter, Drossel). Fiihren Sie die Antenne mehr als 3 cm entfernt von Motor, Akku, Regler und deren Kabel.
Montiren Sie den Empfénger mégiichst weitentfernt vom Motor, Regler und Akku. Hallen Sie die Kabel so kurz wie moglich. Motor- und Akkukabel soltenverdrilt ssin. Wenn Sie hr
Modell

ungewohnt trennen Sie den Flugakku

heiner Wartezeitvon 5-105s.

J
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The Tele Gyro is a new remote controlled lkarus gyro for RC models.
Progressive microprocessor technology together with an integrated
automatic stick authority system facilitate outstanding gyro action.

Gyro systems automatically compensate external forces (wind gusts) as
well as torque fluctuations acting on the model and take care of keeping the
momentary airplane flight position as far as possible unchanged. The gyros
are simply linked between the servo and the receiver output and they are
furthermore mechanically aligned to the required correction axis.

With gyros from IKARUS model flying advances to a new dimension.

PROPERTIES

The single channel TELE GYRO comprises 1 input and 1 output and can
stabilize 1 axis of your model.

- high holding power

- internal stick authority system

- remote adjustable gyro sensitivity between 0 and 100%

- by potentiometer adjustable gyro sensitivity between
30and 100%

- servo reversal jumper

- after switching-on automatic self calibration to
temperature

- operating voltagerange +4.4...12V

- weightapprox. 0.9 oz.

- outside dimensions approx. 1.5"x1.6"x0.7”

- control LED

SUMMARY
The TELE GYRO is equipped with the following connectors:
o _ | TELE ® | sy
axis GYRO @ | ConrolLED o

| Servo-Reverse
Servo

To receiver To receiver

Rudder channel sensitvity channel

Vertical axis/tail control

®

Attention: Before first flight attempts check the direction of the gyro effect. In
case of a reversed direction of gyro effect your model may crash due to
uncontrollable pi-rouettes. If you rotate the helicopter clockwise about its vertical
axis the gyro must produce a tail rotor deflection which on the other hand would
produce an anti-clockwise rotation of the model and vice versa.

Alignment of the gyro axis in a wing airplane

In this case the gyro is utilized to control the elevator or rudder. For beginners the
gyro is helpful in controlling the nose landing gear. The model in side wind
behaves similarly to no wind conditions.

Veglical axis/rudder
Lateral axis/elevator

Alignment of the gyro axis in cars/boats
TELE GYRO safely holds your model "on track". Drifting is much reduced. Un-
necessary spin outs are avoided. Control during fast and straight runs improves

Vertical axis/steering control

WIRING SCHEMATIC

The gyro is hooked up between servo and receiver. Plug the receiver
connector of the TELE GYRO into one of the receiver output sockets.
Connectthe servo to output 1 of the TELE GYRO.

Tele Gyro o
[ ] . .
_-——— — — = Corrective axis

Servo (Output 1)

Receiver

Servo

Rudder(steering) channel
Sensitivity channel

thanks to TELE GYRO.
®) ®)
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Operating instructions
Switch on the transmitter first and subsequently the power supply of the receiver.
After switching-on the TELE GYRO executes an automatic temperature self
calibration. During this period it is very important not to move the gyro. Atthe end

of this period (approx. 3 sec.) the LED lights up permanently and the connected
servo executes a short twitch. The gyro is ready for operation.

Servo Reverse Jumper
With the aid of the reverse jumper the gyro effect can be reversed, with each
switching-on action the microprocessor inquires the presence of a jumper.
Alternatively, the gyro operation can also be reversed by turning the gyro
housing by 180 degrees.

INSTALLATION

Choose a position of the TELE GYRO away of vibration and heat. In order to
inhibit vibrations stick the gyro with a relatively thick double sided foam tape
to a smooth surface.Cables to motor, speed controller and battery should be
routed as far away as possible from the TELE GYRO. The gyro compensates
angular movements about its correction axis by means of corresponding
counter steering and must therefore be mechanically installed in the correct
position referring to the axis about which the compensation takes place. In
order to achieve this effect the TELE GYRO must be installed with its
correction axis parallel to the demanded correction axis of the model (see
figures, here always the top view of the axis of rotation is shown).

Alignment of the gyro axis ina HELICOPTER

In a helicopter the gyro usually controlls the tail rotor. Accordingly the tail
stands still evenin strong side winds.

\

Remote adjustment

If you want to take advantage of the remote controlled adjustment, plug the
connector with the marking "sensitivity" into one of the receiver output sockets. If
you don” t have a free channel left for remote adjustment control just leave the
connector open. In that case the gyro will always work at the basic sensitivity
which has been adjusted by potentiometer (range between 30% and 100% of
gyro sensitivity). If your gyro works in the remote adjustment mode, you must not
forget that the sensitivity range will also be influenced by servo travel limit
adjustments of your transmitter on the given gyro channel. If you want a regular
operational behaviour the full pulse length range of 1.1 till 1.9 milliseconds must
be available, that corresponds on a JR radio to a symmetrical servo travel of
100/100%, otherways you will not be able to achieve full remote controlled
sensitivity adjustments of whole 100% or 0%.

Into PCM-receivers the gyro must be plugged according to the recommondation
of the receiver’s manufacturer. For example, plug the gyro’s connector “rudder
channel” into receiver channel 2, and plug the gyro’s sensitivity connector into
receiver channel 5 or 7. If the gyro’s LED starts flashing after connecting to a
PCM receiver the channel wiring is wrong and has to be changed. As long as the
LED is flashing, only poor gyro effect is achieved.

Warranty

This quality product has been thoroughly checked before delivery. Nevertheless, in case of complaints your warranty claims will be handled  in accordance with our current General
Sales Condions. I equipment rtumed for warranty ropar shows fl unctinaify during he anty inspoction, handing chargo wil bo D40, Ascordingto our experienco thoproduct
works well with all current R/C systems. On th e fact that control notliable
to standardization. We must as well re]ect any respuns\blhly for consequential damage arisen ﬁom the use of our pmducts since we are not able to supervise their apprcpnate
application.

Safety directions
The CE-label is no allowance for negligent handiing of the equipment. Avoid dangerous areas of motors, propellers, gears and rotor blades. Always consider electric systems as
potentially dangerous. Always remove the battery if you intend to work on the system. Avoid direct and condensed humidity. The product is not protected against reversal of polarity.

kets must fitperfectly. to damages. Care about the power consumption of
the power supply, especially with regard to the gyro. A higher power for the power supply Never disconnect
analecrical appiance from the batlary s long a6 tis operating.

Opemmg directions

first the receiver. Make sre thatthethrotte fik s inthe low thottle position. In any case verify that you are exclusive user
o'Ihese\ectedirequencyand nobody else is usingit. Pay attention to the CE-labels of other with atleast 2 10- 100
nF/63 - 100 V and optional with further noise suppressing means ((ilters, chokes). Route the antenna at least 1" away of motor, battery, speed controller and their obies, maal the

receiver as far away as possible of motor, battery and speed controller. Keep cables as short as possible. Motor and battery cabies should be twisted. For the purpose of storing your
the itatadry p normal air humidity. Should the system act erratically, disconnect the flight battery from the system and reconnect t again after
awaiting period of 5- 10's.
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